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ESPALDERA

DESIGN OF A MOBILE ROBOT FOR TASK IN VINEYARD ROWS.
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RESUMEN

Chile es el quinto exportador mundial de vino, por lo que demanda
constantemente la incorporacion de nuevas tecnologias. Entre ellas,
tecnologias basadas en imagenes que aportan informacion distribuida del
estado de la vid. Como una forma de automatizar y sistematizar el proceso de
adquisicion de imagenes se disefid un robot para este propdsito. Para ello se
determind los requerimientos operacionales y funcionales del sistema. A partir
de ellos se realiz6 la seleccion de: una arquitectura para el robot, materiales y
unidad/es de potencia. Una vez seleccionada la arquitectura, se realizdé un
disefio preliminar y un analisis de la resistencia de la estructura tendiente a
obtener una estructura rigida y liviana. Luego a partir del peso se calculo la
potencia, torque y velocidad angular necesarios para mover la estructura, asi
se determind la cantidad y peso de las baterias necesarias para lograr una
autonomia minima de cuatro horas. Finalmente se obtuvo un chasis de
aluminio, modelado mediante Autodesk Inventor ®, con una arquitectura

omnidireccional, motores de corriente continua y baterias de ciclo profundo.



