


























      

            





       





             



 

 

         





              

 











              





             

















  

  
   

   
   

  
   

   
   

   
   

  

   
   
  

   
    
   

   
   
   

   

 

   
   

   
   
 

  
  





   
   

  

   
   

   
   

   
     
    
     
    

   

 

   
   
  

  

 

 

  







  
  
  

 
  
 
  







  
   
   
   

  
  
  
  
  

   
   
   
  
  

   
 
  
  

     
     
     
     
     
     
     
     









     
   
   
   
      
 
   



    


    


    


     


     


     


    


   
   
   



   


   


    


   


      

       

      

       



  
   
  
  
  









 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
  



 
 
 









 

 









               





          



               

             





 



   

           





Capítulo 1. Introducción
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Capítulo 2. Análisis del UPQC
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Capítulo 3. Control
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Capítulo 4. Evaluación de la Estrategia de Control
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Capítulo 5. Conclusiones
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Anexo C. Modelo del Compensador Paralelo


